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            Abstract
          
        

        
          진화하는 해양 무인 시스템 환경에서는 강력한 유지보수 시스템을 구축하는 것이 무엇보다 중요하다. 본 연구는 효율적인 운영을 보장하는 데 있어 원격 기반 고장 진단/복구, 장비 상태 모니터링, 상태 예측/관리의 중요성을 강조하고 있다. 성능 기반 군수 지원(PBL)의 도입은 유지보수 접근 방식의 패러다임 전환을 보여준다. 해상 무인 시스템에서 효과적인 PBL 구현을 위해 전투 준비 상태(SSR), 사용자 대기 시간(CWT), 물류 지원 시간, 현장 만족도와 같은 지표를 도입한다. 정비창은 제품지원관리자(PSM) 역할뿐만 아니라 군수지원업체와 협력하여 첨단 정비 기술을 축적하는 연결고리로서 중추적인 역할을 수행해야 한다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          In the evolving landscape of unmanned maritime systems, establishing a robust maintenance system is paramount. This study emphasizes the significance of remote-based fault diagnosis/recovery, equipment status monitoring, and health prediction/management in ensuring efficient operation. The introduction of performance-based logistics support (PBL) demonstrates a paradigm shift in maintenance approaches. For effective PBL implementation in maritime unmanned systems, metrics such as combat readiness (SSR), user waiting time (CWT), logistics support time, and field satisfaction are introduced. Maintenance depots play a pivotal role by not only serving as the Product Support Manager(PSM) but also as the nexus for accumulating advanced maintenance technologies in partnership with logistics support companies.
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