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            Abstract
          
        

        
          본 논문에서는 레이더와 전자광학/적외선 (electro-optical/infrared, EO/IR) 센서의 협동 운용 환경에서 레이더 cue 정확도가 EO/IR 식별 성능에 미치는 영향을 분석하였다. 레이더의 각도 오차를 확률적으로 모델링하고, EO/IR 센서의 지향, 탐색 및 식별 과정을 시간 기반으로 구성하였다. 또한 EO/IR 센서가 단일 표적만을 순차적으로 처리하는 구조를 반영하여 다표적 환경에서 발생하는 대기 및 누적 지연 효과를 모델에 포함하였다. 시뮬레이션 결과, 레이더 cue 오차 증가는 EO/IR의 탐색 시간 증가를 유발하며, 이러한 지연은 다표적 환경에서 누적되어 전체 식별 성능 저하로 이어지는 것으로 나타났다. 특히 단일 표적 환경에서는 제한적으로 나타나는 영향이 다표적 환경에서는 임무 완료 시간 증가 및 제한 시간 내 식별 확률 감소로 확대됨을 확인하였다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          In this paper, we analyze the impact of radar cue accuracy on the identification performance of electro-optical/ infrared (EO/IR) sensors in a multi-target environment. The radar angular error is modeled probabilistically, and the EO/IR identification process is formulated based on time components including slewing, searching, and processing. In addition, a sequential processing structure is considered in which the EO/IR sensor can handle only one target at a time, thereby incorporating queueing and accumulated delay effects. Simulation results show that an increase in radar cue error leads to longer EO/IR search time, which accumulates in a multi-target scenario and degrades overall mission performance. While the impact is limited in a single-target case, it becomes significant in a multi-target environment, resulting in increased mission completion time and reduced probability of identification within a given time constraint.
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