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            Abstract
          
        

        
          본 논문에서는 해양 대드론체계 개념을 설계하였다. 해양 대드론체계는 다중 센서를 통해 수집되는 데이터의 융합으로 탐지, 식별, 추적, 무력화(요격), 일련의 모든 과정이 자율적으로 수행되는 개념으로 설계하였다. 운용환경을 고려하여 표준 컨테이너로 임무장비를 표준화하고, 기본·확장 모듈로 설계하여 임무장비 변경·확장을 고려하였다. 또한 무장의 조합으로 인하여 다층방어 대드론체계를 구축하였다. 설계된 해양 대드론체계의 전력화를 위해 관심과 협조가 필요하다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          This paper proposes a conceptual design for a maritime counter-unmanned aircraft system (C-UAS). The system was designed to autonomously execute the entire operational sequence, comprising detection, identification, tracking, and neutralization (interception), by fusing data collected from multiple sensors. Considering the operational environment, mission equipment was standardized using standard containers and designed with base and expansion modules to facilitate equipment modification and scalability. Furthermore, a multilayered defense C-UAS system was established through the strategic combination of armaments. Continued interest and cooperation are essential for the future deployment of the maritime C-UAS.
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