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            Abstract
          
        

        
          본 논문은 드론의 보편화로 인해 발생하는 군사적인 위협에 대응하기 위한 드론 탐지체계를 제안하는 것을 목적으로 한다. 드론의 기술 발전으로 많은 영역에서 드론이 활용되고 있지만, 목적에 따라 군사적 위협 또는 사회적 문제를 야기하고 있는 상황이다. 이러한 문제를 해결하기 위해 라이다, 레이더, 음향센서 등 다양한 센서를 이용하여 드론을 탐지하는 연구들을 조사하였고, 군 내 드론 탐지체계 현황을 확인함으로써 드론 탐지체계를 보완할 수 있는 방향을 살펴보았다. 이를 통해 라이다를 활용하여 드론 탐지체계를 구축하면 소형, 고속의 드론을 탐지하는 데 있어서 효과적일 것이며, 추후 레이더 등 기존의 탐지체계와도 병행하여 사용하면 발전하는 드론 기술에 신속히 대응할 수 있을 것으로 생각된다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          Although drones are being used in many areas due to the technological development of drones, they are causing military threats or social problems depending on the purpose. In order to solve this problem, researches on detecting drones using various sensors such as lidar, radar, and acoustic sensors were investigated, and directions for supplementing the drone detection system were examined by checking the status of drone detection systems in the military. Building a drone detection system using lidar will be effective in detecting small and high-speed drones. And if it is used in parallel with existing detection systems such as radar in the future, it is thought that it will be possible to respond quickly to the evolving drone technology.
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