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            Abstract
          
        

        
          해양 유·무인 복합전투체계는 해양영역에서 AI, 초연결, 초지능을 기반으로 유인전력과 무인전력을 효과적으로 통합운용하여 작전·임무수행 능력을 극대화하는 체계이다. 군사분야의 무인체계의 경우, 민간분야에 비해 자율화 수준의 기준과 적용 수준에 대한 연구는 부족한 실정이다. 본 논문에서는 해양 유·무인 복합전투체계 개발 시 효율성 극대화를 위해 자율화 수준의 기준을 정립하였다. 또한, 여러형태의 해양유·무인 복합전투체계 중 무인수상정의 자율화 수준 기준정립에 따른 작전 유형 단계별 적용(안)을 검토하였다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          Maritime manned and unmanned combine combat system(MUCS) is a system that maximizes operational capabilities by effectively integrating manned and unmanned platform based on AI, hyper-connectivity, and super-intelligence in the ocean. In the case of unmanned systems in the military filed, there is a lack of research on the standard and application level of autonomy compared to the civilian field. This study establishes standards for the level of autonomy to improve an efficiency to develop the MUCS. Also, it presents a plan to apply these standards for each operational type of unmanned surface vehicle(USV).
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