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            Abstract
          
        

        
          본 논문에서는 교전수준의 M&S를 위한 객체단위의 소나 모의 방안을 제시하였으며, 플랫폼에 탑재되어 운용되는 소나의 모의 수준을 정의하였다. 이를 이용하여 교전 중 발생하는 플랫폼의 기동정보와 소나의 탑재 조건을 입력받아 좌표계상에서 변화하는 소나의 탐지 조건을 모의하였다. 또한 소나 운용환경의 시·공간적 변화를 반영하기 위해 계절에 따른 수중 환경 변화와 해저지형의 수심변화를 합성환경 DB를 적용하여 시뮬레이션의 시간 진행에 따른 탐지효과를 분석하였다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          This paper studies object based sonar simulation theory to develop a engagement level M&S system. This sonar model used sonar loading conditions and the platform's maneuvering information that change on the coordinate system. In addition, this model used a synthetic environment DB for temporal and spatial changes environments in the sonar operating condition. Temporal and spatial composition refers to seasonal factors (temperature, salinity) and changes in the seafloor topography. The simulation results show the change in detection probability that occurs during engagement as the simulation time progresses.
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