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            Abstract
          
        

        
          본 논문에서는 수상함에서 발사되어 일정 구간을 비행하고 수면으로 입수하는 수중운동체의 발사 후 비행 구간의 운동방정식을 도출하고 시뮬레이션을 수행하여 발사 조건별 수면 입수각을 분석해 보았다. 비행구간의 운동모델 시뮬레이션 결과는 시험 결과와 대체로 잘 매칭되었고, 발사 플랫폼의 롤 동요가 있더라도 충분한 비행시간만 확보된다면 수중 제어에 적합한 수면 입수 자세각을 얻을 수 있음을 예상할 수 있었다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          This paper investigates the motion equations and simulates the post-launch flight trajectory of an underwater vehicle that is launched from a surface ship. The simulation results of the flight phase motion model matched well with the test results. It is anticipated that appropriate water entry angles can be achieved for underwater control even if there is roll oscillation of the launch platform, as long as sufficient flight time is secured.
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