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            Abstract
          
        

        
          본 논문에서는 수심라이다 기술을 이용하여 수면 부근의 물체를 실시간으로 탐지하는 방법을 연구하였다. 먼저 최근 항공수심라이다 측량기술 국산화 내용과 시범조사 자료의 특성을 분석하고 이를 토대로 항공기 등에서 실시간으로 수면 부근의 물체를 탐지하기 위한 조건을 가정하고 실험을 진행하였다. 실험 결과, 수면에서 반사되는 점군 데이터를 제거하면 수면과 인접한 수중의 물체를 실시간으로 판별하는 것이 가능하다는 결과를 얻었다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          In this paper, we studied a method to detect objects near the water surface in real time using depth lidar technology. First, we analyzed the recent localization of airborne depth LiDAR survey technology and the characteristics of the pilot survey data, and based on this, we conducted experiments assuming conditions for detecting objects near the water surface in real time from aircraft, etc. As a result of the experiment, it was found that it was possible to identify underwater objects adjacent to the water surface in real time by removing the point cloud data reflected from the water surface.
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