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            Abstract
          
        

        
          다중 센서 정렬이란 다중 센서(IR, visible)에서 얻은 각각의 영상의 픽셀이 대응되도록 정렬하는 것을 의미한다. 모든 오차를 고려하여 다중 센서를 정렬하기엔 한계가 있으며 이동, 운용 간 오차가 발생할 가능성이 있어 이에 대한 능동적인 대처가 어렵다. 줌 렌즈를 사용하는 다중 센서를 효율적으로 정렬하기 위해 가시광 이미지 센서의 windowing 기법을 이용한 실시간 다중 줌 센서 정렬 방법을 제안한다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          Multi sensor alignment means aligning the pixels of each image obtained from each sensor(IR, visible) so that they correspond. It becomes difficult to align multiple sensors in consideration of all errors. There is a possibility of error by movement or operation. So, it is difficult to correct errors immediately. This study presents a method for real-time multi sensor alignment using the Windowing technique of Visible image sensor to solve this problem.
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