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            Abstract
          
        

        
          본 연구에서는 장거리 객체 탐지 능력은 탁월하나 객체의 식별 및 분류에 있어서 취약한 레이더 시스템을 보완하고자 레이더를 통해 획득한 객체의 표적 제원을 바탕으로 광학장비-YOLO-ESPCN 연계를 통한 AI 객체 식별 시스템을 제안하였다. 제안된 시스템은 광학장비를 통한 객체의 직접 관측을 바탕으로 근거리에서의 정확한 객체 식별 및 분류가 이루어졌으며, 해상 유·무인 복합체계에 적용 가능성을 나타냈다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          In this study, we proposed AI object classification system through optical equipment-YOLO-ESPCN linkage based on target data of objects acquired through radar, where it has excellent long-range object detection capabilities but is vulnerable in classification of objects. The proposed model was accurately identified and classified at a short-distance based on direct observation through optical equipment, and showed that it could be applied to a maritime manned/unmanned complex system.
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