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            Abstract
          
        

        
          인공지능(AI) 기반 무인체계는 다양한 임무에서 전력승수로 활용될 잠재력이 크지만, 단순한 성능 충족만으로는 불확실한 전장에서 운용 신뢰성을 확보하기 어렵다. 본 연구는 이러한 한계를 보완하기 위해 설명가능성과 통제가능성을 핵심 요인으로 설정하고, 이를 임무공학(mission engineering) 절차에 통합하는 개념적 틀을 제시하였다. 또한 임무 단계별 적용과 위험 수준별 요구, 소요-기술-체계 연계, 지속적 인증 개념을 논의함으로써 기술 효율성과 작전 신뢰성의 균형을 위한 정책적 시사점을 도출하였다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          AI-enabled unmanned systems possess strong potential as force multipliers, but performance metrics alone cannot ensure reliability in contested environments. This study frames explainability and controllability as core determinants and embeds them within the Mission Engineering process. By addressing risk-differentiated requirements, system–technology integration, and continuous certification, it offers policy insights for balancing technological efficiency with operational trustworthiness.
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