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            Abstract
          
        

        
          본 논문에서는 등속 운동 표적을 요격하기 위한 기하 기반 예상 요격 지점 산출과 반응 지연 보정 기법을 제안하였다. 요격체 지연 특성 모델과 유전 알고리즘을 통한 최적 반응속도 계수 산출을 통합 설계하였다. 다양한 교전 상황에서 최적 반응속도 계수를 적용한 결과가 고정 계수를 적용한 결과 대비 요격 오차가 유의미하게 감소되는 것을 확인하였다. 본 논문에서 제시하는 프레임워크는 실시간 유도 전략 수립에 활용할 수 있을 것으로 기대된다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          In this paper, a geometry-based method for predicting interception points and a delay compensation technique are proposed to intercept constant-velocity maneuvering target. An integrated model is designed combining the interceptor’s delay characteristic model and optimization of the reaction rate coefficient via a genetic algorithm. Applying the optimizing reaction rate coefficient in various engagement scenarios to showed a significant reduction in interception error compared to using a fixed coefficient. The proposed method is expected to use for establishing real-time guidance strategies.
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