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            Abstract
          
        

        
          해상에서 운용되는 함정에 탑재된 레이다는 파랑에 의한 지속적인 요동에 노출되며, 이에 따라 실시간 빔 조향 보상이 필요하다. 본 연구에서는 해상 상태, 함정 속도, 파도의 진입각 등 현실적인 외란 조건을 반영하고, 빔 조향 알고리즘 기반 레이다 모델, RAO 기반 함정 운동 모델을 통합한 시뮬레이션 도구를 구성하였다. 시뮬레이션 결과, 예측 보상은 일정 조건에서 지연 보상 대비 의미 있는 성능 개선을 보였다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          Shipborne radars operating in maritime environments are continuously subjected to platform motion induced by sea waves, requiring real-time beam compensation to maintain tracking accuracy. This study proposes an integrated modeling and simulation framework that incorporates realistic sea states, ship speeds, and wave incident angles, combining a radar signal model based on predictive beam steering algorithm, a ship motion model based on response amplitude operators. Simulation results demonstrate that predictive compensation can provide significant performance improvement under certain conditions compared to delayed compensation.
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