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            Abstract
          
        

        
          본 논문에서는 FPGA를 활용하여 가시광센서 기능구현을 위한 logic 타이밍 최적화에 대한 방안을 제시하고자 한다. FPGA는 메모리 접근, 연산 및 센서 제어 등에 필요한 다양한 신호를 생성하고 타이밍에 맞게 연산한다. 이러한 신호 및 연산에는 연산 과정을 통한 지연, 내부 메모리 접근 등 타이밍 지연이 발생하며 이에 시간적 마진 확보가 필요하다. 이에 본 논문에서는 기능 구현을 하면서 발생한 타이밍 문제에 대한 분석과 해결 방안 등 최적화 방안에 대해 소개하고자 한다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          In this paper, we would like to suggest a plan for optimizing Logic timing for implementing visible sensor using FPGA. An FPGA generates various signals required for memory access, computation, and sensor control, and performs computations according to the appropriate timing. Timing delays such as delays through the calculation process and internal memory access occur in these signals and calculations. Therefore, in this paper, we would like to introduce and analyze the timing issues encountered during functionality implementation, as well as discuss optimization methods and potential solutions

        

      

      
        Keywords: 
Visible Sensor, FPGA(Field Programmable Gate Array), Hold Time, Setup Time, Timing Slack
키워드: 가시광센서, 홀드 시간, 셋업 시간, 시간적 여유

      

    

    

  
    
      Acknowledgments
      이 논문은 2025년 정부(방위사업청)의 재원으로 국방과학연구소의 지원을 받아 수행된 연구임.

    

    

  
    
      References
      
        
          	
          	
        

        
          	
            
              1. 
            
          
          	J. Adams, K. Parulski and K. Spaulding, Eastman Kodak Company, “Color Processing in Digtal Cameras,” IEEE MICRO, 1998, pp. 20-30.
			[https://doi.org/10.1109/40.743681]
		
        

      

    

    

  OEBPS/images/big_8_3.jpg
155N 2635-1926 Ao 13220258 o8

stxtiZ2aet|sstel x|

L]

T 3 4610) 18 44 BABO| 45 3 A B I HEVY Y5 24
2wz 2 e

T2 291 22 2SN 9/ BHOIN PPO 71 BBI2EE 082 Bl 242
0] 2 A et &P
Y20 899,02, 013, werm. w22, 290

IETE] VR 0|410] S.E 6 % +2E 2sis WHIDSAD 40 X 5 BB WS AT
29, 260,28, 058, 01p%

T 01+ 4730 34 015 B 248 8 U2 22 AWM
usy

ABM AIBAIOINE 282 B1EE| RIS S Bat 4
prigeey

USBEHMENN 719181 Al LA e WE: HR7Hs 2 BAPHS AL Uy
Il gMHos
Foary

T %2 1203} PPO 712t HEHOHE BUS $ENBRSAI| HAAIY 2 Y 0RlS
He
U, 4, oz 28, TYY

T 22 YUE YUF AP KU YRS I USAE AP AT
e, w0z 28, UwH





OEBPS/images/_common/images/crossref.gif





