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            Abstract
          
        

        
          차량을 이용한 무기체계 육로 수송 중 발생하는 전복 사고는 임무 수행에 심각한 차질을 초래하며, 인명 및 장비 손실을 초래할 수 있다. 본 연구는 차량 속도, 무게중심, 도로 경사, 적재량 등의 주요 원인 변수를 식별하여 전복 위험성을 평가하기 위한 체계적인 방법론을 제안한다. 시뮬레이션 기법을 활용한 안정성 평가방법을 구축하였으며, 시나리오 기반 실험을 통해 그 효과를 검증하였다. 제안된 방법론은 군용차량 수송 안전성 향상에 기여할 수 있을 것으로 기대된다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          Rollover accidents that occur during the land transport of weapon systems using military vehicles can cause significant disruption to mission execution and result in the loss of personnel and equipment. This study proposes a systematic methodology for assessing rollover risk by identifying key causal factors such as vehicle speed, center of gravity, road slope, and payload. A stability assessment method was developed using simulation techniques, and its effectiveness was validated through scenario-based experiments. The proposed methodology is expected to contribute to improving the safety of military vehicle transport operations.
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