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            Abstract
          
        

        
          미래 전장은 유·무인 복합체계의 통합 운용을 전제로 더욱 복잡하고 동적으로 변화하고 있다. 그러나 기존 시뮬레이션 모델은 개별 체계 성능이나 단일 작전 개념에 치중해, 플랫폼 간 협업과 상호작용을 충분히 반영하기 어렵다. 본 연구는 이러한 한계를 보완하기 위해 행위자 기반 시뮬레이션 구조를 제안한다. 구조는 역할 기반 모델링, 모듈형 상호작용, 시나리오 중심 구성으로 설계되며, 실제 구현보다는 기획 및 검토 단계에서 운용 개념 정립을 지원한다. 또한 해상 플랫폼, 무인수상정, UAV, 기만체가 포함된 복합 시나리오 사례를 통해 적용 가능성을 제시한다. 본 논문은 체계 수준을 넘어 협업 기반 시뮬레이션의 필요성을 강조하고, 다양한 전장 환경에 활용 가능한 프레임워크 개념을 정립한다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          Future battlefields are becoming increasingly complex with the integrated use of manned and unmanned systems. Yet conventional simulations, focused on individual performance or single mission concepts, struggle to reflect collaboration among diverse platforms. This study proposes an agent-based simulation framework built on role-based modeling, modular interaction, and scenario-driven composition, aimed at supporting concept development in the planning stage. A scenario with naval platforms, unmanned surface vessels, UAVs, and decoys illustrates its applicability. The paper emphasizes the need for collaboration-oriented simulation and contributes to defining a framework adaptable to diverse operational environments.
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