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            Abstract
          
        

        
          무인수상정(unmanned surface vehicle, USV)은 위험 해역에서 자율적으로 해양조사, 감시·정찰, 대기뢰전 등의 임무를 수행하며 생존성과 전투력을 강화하는 전략적 자산이다. 본 논문에서는 미래 작전 환경의 불확실성에 대응하기 위해 모듈식 개방형 시스템(MOSA) 개념을 무인수상정에 적용하기 위하여 개발이 필요한 핵심기술을 분석하였다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          Unmanned surface vehicles (USVs) are strategic assets that enhance survivability and combat effectiveness by autonomously performing missions such as oceanographic surveys, surveillance and reconnaissance, and mine countermeasures in hazardous maritime environments. This paper analyzes the key technologies that must be developed to apply the MOSA(modular open systems approach) concept to USVs in order to address the uncertainties of future operational environments.
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