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            Abstract
          
        

        
          본 연구는 해군 유·무인 복합전투체계의 안정적 운용을 위한 지휘통제(C2) 통신 요구를 분석하고, 이를 충족하는 HAPS 기반 다계층 C2 네트워크 구조를 제안한다. 해양의 통신 환경 특성상 기존 RF·위성 체계만으로는 통신 요구 성능을 확보가 제한되므로, HAPS 중심 구조를 설계하였다. 시뮬레이션 결과, 제안 구조는 LEO 대비 낮은 지연과 높은 처리량, 우수한 복원력을 보여주었다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          This study analyzes the command and control (C2) communication requirements for the stable operation of the Navy’s MUM-T and proposes a multi-layered C2 network architecture based on HAPS to meet these demands. Due to the unique characteristics of maritime communication environments, existing RF and satellite systems are insufficient to achieve the required performance, prompting the design of a HAPS-centered architecture. Simulation results show that the proposed structure provides lower latency, higher throughput, and enhanced link resilience compared with LEO-based systems.
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