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            Abstract
          
        

        
          본 연구에서는 고신뢰성 및 응답성 확보가 가능한 RTOS 기반 PLC를 이용하여 잠수함용 소자 제어 시스템을 설계하고, 축소모형을 통해 기능을 검증하였다. 제안된 시스템은 영구자기장과 유도자기장을 실시간으로 보상하여 잠수함의 자기 신호를 상쇄하도록 구성하였다. 축소모형 실험 결과, 자기장 상쇄 효과를 확인하였다. 본 연구는 향후 실제 함정 적용을 위한 성능 고도화 및 기능 통합 연구의 기초를 제공한다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          In this study, a submarine degaussing control system that can achieve high reliability and fast response was designed using a real time operating system (RTOS)-based programmable logic controller. Its functionality was verified through a scale model. The proposed system compensates for both permanent and induced magnetic fields in real time to reduce a submarine’s magnetic signature. The scale model experiments confirmed the effectiveness of magnetic field reduction. This paper provides a foundation for further research on performance enhancement and functional integration for practical submarine applications.
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