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            Abstract
          
        

        
          본 논문에서는 STANAG 4586 표준을 기반으로 무인항공기 비행운용모드 메시지를 정의하고 각 비행운용모드에 따른 무인항공기 비행운용 개념을 설계한다. CUCS로부터 수신받은 비행운용모드 메시지 처리 절차 설계 및 비행운용모드 메시지에 따른 비행운용 알고리즘을 설계하고 구현한다. 마지막으로 시험환경을 통해 구현된 알고리즘에 대한 검증을 수행한다.

        

        
          
            초록
          
        

        
          This paper defines UAV flight operations mode messages based on the STANAG 4586 standard and designs flight operations concepts for each mode. To verify this, message processing procedures from CUCS simulators are designed, and algorithms for each flight operations mode are designed and implemented. Finally, validation of the implemented algorithm is performed through the test environment.
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